SİMAV ŞEHİT EMRE ÜÇKAN MESLEKİ VE TEKNİK ANADOLU LİSESİ
2024 – 2025 EĞİTİM – ÖĞRETİM YILI  11.SINIF KONTROL PANOLARI DERSİ
2. DÖNEM  1. YAZILI SORULARI

	Adı – Soyadı
	
	Sınav Tarihi
	

	Sınıfı 
	
	Ders Öğretmeni
	

	Okul No
	
	ALDIĞI PUAN
	




SORULAR



S.1 PLC’ nin tanımını yapıp klasik kumanda sistemine göre üstünlüklerinden 5 tanesini yazınız.




S2. PLC nin giriş biriminin görevini belirtip giriş birimi çeşitlerini açıklayınız. Hangi elektriksel elemanlar giriş birimine bağlanır belirtiniz.





S3. PLC ye enerji verildiğinde PLC run konumundaysa hangi sıralı işlemler gerçekleşir? Maddeler halinde yazınız.







S4. PLC programlama dillerini yazıp FBD fonksiyon diyagram dilini açıklayınız.






S5. Elektrik projelerinde kullanılan aşağıdaki sembollerin tanımlarını karşılarına yazınız.
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CEVAPLAR


C1. Girişine uygulanan sinyalleri algılayıp yazılımıyla işleyerek istenen çalışma şartları için sinyal çıkışlarını yönlendiren süreç kontrol cihazlarına denir.
Klasik kumanda sistemine göre üstünlükleri;
-Az yer kaplar, az arıza yapar ve bakımı kolaydır.
-arıza ve hata tespitleri yazılım üzerinden yapılabilir.
-enerji tüketimleri küçüktür ve düşük güçler ile büyük güçlü sistemler kontrol edilebilir.
-ek modüller ile genişletilebilir ve değişen uygulamalara kolaylıkla uyum sağlayabilir.
-bilgisayar ile iletişim kurularak pc ile kontrol edilebilir.

C2. Giriş elemanlarından gelen elektriksel sinyalleri CPU’ ya aktaran birimdir.
Dijital giriş: dijital giriş sinyallerinin uygulandığı kısımdır. 
Analog giriş: Analog girişlerde 0-5v ve 0-10v seviyelerindeki gerilim ya da 0-20 mA ve 4-20 mA seviyelerindeki akım sinyalleri kullanılır. Buton, anahtar, şalter, sınır anahtarı ve sensörler giriş birimine bağlanır.

C3. –Girişlere bağlı buton, sensör gibi elemanlardan alınan sinyaller okunarak belleğe kaydedilir.
-CPU, bellek verilerine ve program komutlarına göre verileri işler ve yeni verileri belleğe yazar.
-Çıkış birimi bellekten aldığı yeni verilere göre kendisine bağlı olan röle, kontaktör gibi elemanları çalıştırır. Böylece bir tarama çevrimi tamamlanır. Çevrim, PLC stop konumuna geçinceye kadar sürer. 

C4. 
LD/LAD
FBD
SFC
ST
IL

FBD: Lojik kapılar ve blok diyagram temeli üzerine kurulan grafik tabanlı bir programlama dilidir. Her fonksiyonun bir sembolü bulunur. 








	
                       
	Üç fazlı otomatik sigorta

	
                              
	Stop butonu

	
                             
	Kontaktör

	
                      
	Termik aşırı akım rölesi bobini

	
                        
	Kontaktör güç kontakları
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